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GPS приемникът "GPS NAVIGATOR" е напълно функционална 

софтуерна реплика на реален корабен диференциален GPS приемник, 

разработена от Холандската фирма VSTEP. 

"GPS NAVIGATOR" се интегрира в симулаторите на корабни 

мостици произвеждани от компанията, което от своя страна означава, че 

e преминал през процедура на одит и сертификация от международно-

признатата сертифицираща организация DNV GL. 

"GPS NAVIGATOR" може да работи и като самостоятелно 

софтуерно приложение, което го превръща в предпочитана учебно-

материална база за подготовка на морски специалисти в процеса на 

изучаването и разбирането на принципа на работа на глобалните 

спътникови радионавигационни системи, а също така и по време на 

практическите занятия за оперативно използване на корабни GPS 

приемници. 

Ръководството за работа с корабен GPS приемник "GPS 

NAVIGATOR" ще послужи на всички читатели, ангажирани професионално 

или желаещи да обогатят своите познания, свързани с приложението на 

съвременните радионавигационни системи в корабоплаването. 

Авторът ще приеме с благодарност и всички мнения и забележки 

по съдържанието и оформянето на ръководството. 
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1. Общи сведения 

1.1. Конфигурация на системата. 

 

Фиг. 1  
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1.2. Описание на приборите за оперативен контрол 

 

 

Фиг. 2 Панел с прибори за оперативно упавление 
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1.3. Включване и изключване на приемника 

Когато се включена за първи път, обикновено на приемнима му 

отнема около 90 секунди, за да определи местоположението си. След 

това, необходимото време за определя не местоположението е от 

порядъка на 12 секунди. 

За да се включи приемникът се натиска бутон POWER. 

Устройството тества програмната памет, SRAM и батерията за 

правилна работа и показва резултатите на дисплея. Ако е приемникът 

има вграден диференциален приемник, в долната част на дисплея се 

показва "Beacon RCVR Installed". Устройството се стартира в последния 

използван режим на изобразяване. 

 

 

Фиг. 3 Изглед на дисплея при включване на захранването 
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При включване на захранването се случва следното: 

 12 секунди след включване на захранването на дисплея се 

появява информация за местоположението (в географска ширина и 

географска дължина). 

 Ако местоположението не може да бъде определено, на 

екрана на приемника премигва индикацията "NO FIX". Когато стойността 

PDOP (Position Dilution Of Precision) надвишава 6 в 3D режим или 

стойността HDOP (Horizontal Dilution Of Precision) надвишава 4 в 2D 

режим, премигва индикацията "DOP", за да покаже определяне на 

местоположението с неприемлива навигационна точност. Информацията 

за местоположението не се актуализира! 

 Когато сателитните сигнали от навигационните спътници се 

приемат нормално и в зависимост от настройките на оборудването и 

състоянието на GPS приемника, на индикатора се появява едно от 

показанията от Таблица 1. 

 Таблица 1 

Indication Meaning 

2D 2D 
3D 3D 

D2D Differential 2D 
D3D Differential 3D 

W2D WAAS 2D 

W3D WAAS 3D 
 

Забележка 1: Когато PDOP стойността надвиши 6 в режим 3D, 

режимът за определяне на позицията автоматично се променя на 2D. 

Забележка 2: Иконата „S“ се появява, когато дисплеят е в 

демонстрационен режим. За да се върнете в нормален режим, се 

изключва захранването и се включва отново, бутонът NU/CU ENT се 

задържа натиснат. 
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За да се изключи приемникът се натиска бутон POWER. 

Следващият път, когато се включи захранването, приемникът ще 

се стартира в последния използван режим на изобразяване. 

 

1.4. Настройка на контраст и осветеност на дисплея. 

Натиска се бутон TONE. На дисплеят се изобразява показаното на 

фиг. 4. 

 

Фиг. 4 Екран за настройка на контраста и осветеността на дисплея 

 

За да се регулира контраста, се натиска ◄ или ►. Текущата 

настройка и обхватът на настройките (0-31) са показани отдясно на "►". 

За да се регулира осветеността, натиска ▲ или ▼. Текущата 

настройка и обхватът на настройките (0-7) са показани отдясно на "▲". 

Забележка 1: Използвайте бутоните на курсора до 10 секунди след 

натискане на бутона TONE. В противен случай екранът за настройка на 

контраста и осветеността ще бъде изчистен. 

Забележка 2: Ако дисплеят е изключен с минимален контраст, 

дисплеят ще бъде тъмен при следващото включване. Когато това се 

случи, натиснете бутона TONE продължително, за да регулирате тона. 
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1.5. Избор на режим на визуализация 

Натиска се бутона DISPLAY SEL. Дисплеят се променя, както е 

показано на фигура 5. 

 

Фиг. 5 Екран за избор на режим на показване 

 

Натиснете бутона DISPLAY SEL, ▲ или ▼, за да изберете режим на 

показване. При натискане на бутона DISPLAY SEL, режимът на показване 

се променя по следната последователност. Извежда се избраният режим 

на показване. 

 

На следващите фигури са показани примери. 

 

Фиг. 6 Plotter 2 display 
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Фиг. 7 Plotter 1 display 

 

 

Фиг. 8 Highway display 
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Фиг. 9 Navigation display, no autopilot connection 

 

 

Фиг. 10 Navigation display, with autopilot connection, automatic mode 
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Фиг. 11 Navigation display, with autopilot connection, modes other than the 

automatic mode 

 

 

Фиг. 12 Data display mode 
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1.6. Икони 

На лявата страна на дисплея се появяват различни икони, които ви 

информират за състоянието на оборудването. 

 

 

2. Пътева следа (Track) 

2.1. Увеличаване / свиване на дисплея 

Можете да увеличите и свиете визуализацията на Ploter 1, Ploter 2 

и Highway режими на изобразяване с бутоните ZOOM IN и ZOOM OUT. 

Хоризонталният диапазон е в рамките на 0.25, 0.5, 1, 2, 4, 8, 16, 32, 64, 

128 и 192 морски мили за Ploter 1 и Highway и 0.36, 0.71, 1.42, 2.84, 5.69, 

11.38, 22.76, 45.51, 91.02, 182.04, 273.07 морски мили за Ploter 2. 

Бутон ZOOM IN увеличава изображението, а бутон ZOOM OUT го 

свива. Всеки път, когато натиснете бутон за увеличение, диапазонът за 

увеличаване/свиване се показва в центъра на дисплея за около една 

секунда. 

2.2. Избиране на ориентация на дисплея 

Ориентацията на дисплея може да бъде избрана в режим на 

Plotter 1 и Plotter 2 с бутон NU/CU ENT. Предлагат се две възможности за 

ориентация на дисплея: по север и по курс. 

 

Ориентация на изображението по Север (North-up display) 

При тази ориентация посоката към истинският Север (0°) съвпада 

със средата на горната част на дисплея. Собственият кораб се движи в 

съответствие с истинското си движение (true motion). В режим на Plotter 

1 и Plotter 2 символите "ТМ" се показват в долната част на дисплея. 
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При ориентация на изображението по Курс (Course-up display) 

При режим зададена дестинацията 

При тази ориентация зададената дестинация съвпада със средата 

на горната част на дисплея. Маркерът за Север ( ) се появява в лявата 

страна на дисплея. 

При режим незададена дестинация 

При тази ориентация Курсът на кораба съвпада със средата на 

горната част на дисплея. Северният знак се появява в лявата страна на 

дисплея. 

 

2.3. Движение на курсора 

Курсорът се управлява с бутоните-стрелки от панела за 

управление на курсора. 

1) Натиснете бутона CURSOR ON / OFF, за да се включите курсора. 

2) Натиснете бутоните за управление на курсора.  

Курсорът се придвижва по посока на натиснатият бутон-стрелка. 

Когато курсорът достигне до ръба на дисплея, дисплея се премества в 

обратна посока. 

 

Данни и състоянието на курсора 

Състоянието на курсора определя кои данни да се показват на 

дисплея. 

Курсорът е включен, данни за курсора (cursor is turned on) 

Позицията на курсора се показва в географска ширина ширина и 

географска дължина или LOP (в зависимост от предварителните 

настройки в менюто) в горната част на дисплея. Разстоянието и посоката 
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от собствения кораб до курсора се появяват в дясната страна на дисплея, 

когато сте в режим на изобразяване Plotter 1. 

 

Фиг. 13 Data displayed when the cursor is turned on 

 

Курсорът е изключен (cursor is turned off) 

Координатите на кораба (в географска ширина и дължина или 

LOPs), скоростта и курсът се появяват на дисплея. 

 

Фиг. 14 Data display when the cursor is turned off 
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2.4. Движение на дисплея 

Дисплеят може да се измества в режим Plotter 1 и Plotter 2, с 

бутон CURSOR ON/OFF. Когато пътевата следа на „собствения кораб“ 

стане прекалено голяма, изображението автоматично се връща към 

екранния център. 

1) Натиснете бутона CURSOR ON / OFF, за да изключите курсора. 

2) Натиснете бутоните-стрелки за управление на курсора. 

Дисплеят се измества в посока на натиснатият бутон-стрелка за 

управление на курсора. 

 

2.5. Центриране на позицията на курсора 

1) Натиснете бутона CURSOR ON / OFF, за да включите курсора. 

2) Натиснете панела за управление на курсора, за да 

позиционирате курсора. 

3) Натиснете бутона CENTER 

 

2.6. Центриране на позицията на „собствения кораб“ 

1) Натиснете бутона CURSOR ON/OFF, за да се изключите курсора. 

2) Натиснете бутона CENTER. 

Забележка: Когато позицията на „собствения кораб“ достигне 

край на екрана, дисплеят започва да се придвижва за се наблюдава 

собствения кораб. 

 

2.7. Спиране/стартиране на изчертаване и запис на пътеви следи 

В паметта на приемника могат да се съхраняват до 2000 точки от 

пътевите следи и маркерни точки. Когато паметта се запълни, най-

старият запис се изтрива, за да се направи място за най-новите. 
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Процедура 

Натиснете бутона PLOT ON/OFF, за да стартирате/спрете 

записването и изчертаването на пътевата следа. 

Когато изчертаването се възобновява 

"Resuming track plot" се появява в центъра на екрана на дисплея за 

около три секунди. 

Когато изчертаването е спряно 

“Stopping track plot“ се появява на дисплея за около три секунди и 

в лявата част на дисплея се появява "H" ("H" не се показва на дисплеите 

за навигация и данни). 

 

Фиг. 15 Track not plotted or recorded when plotting is stopped 
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2.8. Изтриване на пътева следа (трасе) 

Пътева следа съхранена в паметта и изобразена на екрана може 

да бъде изтрита. 

 

1) Натиснете бутон MENU ESC. Поавява се прозорец с главното 

меню (MAIN MENU). 

 

2) Натиснете 3 за да изберете изтриване на пътева следа/маркер 

(ERASE TRACK/MARK) 

 

3) Натиснете ▲ или ▼ за да изберете изтриване на пътевата 

следа (Erase Track). 
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4) Натиснете ► за да изберете Yes. 

Появява се следното съобщение 

 

5) Натиснете бутона NU/CU ENT. 

 

2.9. Избор на интервал за изчертаване на пътевата следа 

Интервалът за изчертаване определя както начина на 

визуализация на пътевата следа на екрана, така и времето за 

съхранението и. По-кратък интервал осигурява по-точна визуализация на 

пътевата следа, но общото време за съхранение се намалява. Интервалът 

за изчертаване може да бъде избран по време или по разстояние. 

Изчертаването по разстояние предлага предимството, че пътевата следа 

не се съхранява, когато корабът е закотвен. 

 

Интервал на изчертаване чрез задаване на време 

Настройката за графичното изчертаване по време е от 00 до 60 

минути. 

1) Натиснете бутон MENU ESC 

2) Натиснета бутон 2 за да изоберете меню TRACK/MARK SETUP 
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3) Натиснете ▲ или ▼ за да изберете Track REC 

4) Натиснете ◄ за да изберете Time. 

5) Въведете интервал за изчертаване с четири цифри. За да 

въведете например интервал за изчертаване от 30 секунди, натиснете 

0,0,3,0 

6) Натиснете бутон NU/CU ENT 

7) Натиснете бутон MENU ESC 

 

Интервал на изчертване на пътевата следа чрез задаване на 

разстояние 

Настройката за графичното изчертаване по разстояние е от 0.00 до 

99.99 морски мили. За да се изчертават всички пътеви следи въведете 

00.00 

1) Натиснете бутон MENU ESC 

2) Натиснете бутон 2 за да изоберете меню TRACK/MARK SETUP 

3) Натиснете бутон ▲ или ▼ за да изберете Track REC 

4) Натиснете бутон ► за да изберете Distance 

5) Въведете интервал за изчертаване. За да въведете например 

интервал от 0.1 морска миля, натиснете 0, 0, 0,1 

6) Натиснете бутон NU/CU ENT 

7) Натиснете бутон MENU ESC 

 

2.10. Разпределяне на паметта 

Паметта съдържа 2 000 точки за пътеви следи и маркери и може 

да бъде разпределена по Ваше желание. 

Настройката на паметта по подразбиране е за съхраняване по 

1000 точки от всяка категория: пътеви следи и маркери. 



Стр. 23 от 44 

 

За да съхраните например 1500 точки от пътеви следи и 500 

точки-маркери, направете следното: 

1) Натиснете бутон MENU ESC 

2) Натиснете бутон 9 за да изоберете меню SYSTEM SETTINGS 

 

3) Натиснете бутон 1 за да изоберете меню PLOTTER SETUP 

4) Натиснете ▲ или ▼ за да изоберете Memory Apportion 

5) Въведете с четири цифри количеството точки за пътеви следи, 

които желаете да съхранявате. За да съхраните например 1500 точки за 

пътеви следи, натиснете 1, 5, 0, 0 

6) Натиснете бутон NU/CU ENT, ▲ или ▼. Получавате запитване 

дали желаете да изтриете всички данни. 

 

7) Натиснете бутон NU/CU ENT 

8) Натиснете бутон MENU ESC 
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3. Дърво на основното меню 
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4. Карта на часовите пояси 
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5. Описание на поддържаните NMEA-0183 съобщения 
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6. Използвани символи и техните значения 
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